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Mocowanie sonaru i 

dalmierza. 

Sonar mocujemy za pomocą złącza goldpin kątowego. Należy przylutować je od spodu płytki, dobrze 

jest założyć sonar przed lutowaniem, aby dobrać odpowiednio wysokość.  

Uwaga! Nie należy lutować gniazda od trony elementów! Podłączony do niego sonar spowoduje 

zwarcie (piny zostaną zamienione miejscami). 

 

 W naszym robocie dalmierz optyczny umieściliśmy nad sonarem na specjalnie wyprofilowanej 

blaszce. W przypadku kiedy robot nie będzie wyposażony w sonar, należy dalmierz umieścić niżej. 

Może się okazać że nasz mechaniczny wojownik nie zauważy mechanicznego przeciwnika wojownika 

:) gdyż będzie dla niego zbyt niski. Z racji tego że każda płytka drukowana będzie miała nieco inne 

wymiary nie podajemy dokładnych wymiarów blaszki mocującej dalmierz - należy ją zaprojektować 

we własnym zakresie. 
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