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Plan prezentacji

o Wstep
o Jak to dziata?
o Podstawowe konfiguracje przetwornic

o Uwagi praktyczne
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Wstep

W teorii nie ma réznicy miedzy praktyka a teoria.
W praktyce jest.”
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Wstep

Wiasnosci magnetyczne
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Wstep

Wiasnosci magnetyczne
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Wstep

Cewka indukcyjna

_qd
o U= Ldt
_ L2
o F = 5
o Cewka indukcyjna ma zdolnosé
Y.
przeciwstawiania sie zmianom

pradu w obwodzie. Indukcyjnos¢
jest miara tej zdolnosci.

L
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Wstep

~tadowanie” cewki

i

| = const

/

t (czas)
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Tu prgd ma wartosé
wyznaczong tylko
przez rezystancje uzwojenia

U = const.

Tu prad
gwattownie
narasta

max

v Tu indukgyjnosé
przeciwstawia sig
zmiam;v pradu

v

fezas
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Wstep

Parametry cewek

e Indukcyjnosc
e Prad nasycenia
e Rezystancja szeregowa




L7
‘%]g Politechnika Wroctawska
Koto Naukowe Robotykéw ,KoNaR"

Wstep

Tak samo tylko na odwrét

leUc & napiecie Zwarcie
westa ~ Kucza S
g _napigcie gwattownie
maleje t
staty
prad bardzo duzy
S | tadujgcy _~ prad
c | ue ze zrédia ~"rozladowania
t | pradowego kondensatora
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Wstep
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Wstep

Podtrzymywanie pradu
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Wstep

Podtrzymywanie pradu
b) ¢
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Jak to dziata?

Przetwornica zaporowa (odwracajaca)

a) Is .S/ o2
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Jak to dziata?
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Jak to dziata?

Przetwornica zaporowa — obliczenia

o Al = UTAt

o Al = %

o Al = Yumter

e Z pordwnania powyzszych Z—”v:y = Z_':
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Jak to dziata?

Przetwornica zaporowa — whnioski

e Dla odpowiednio duzego pradu obciazenia napiecie
wyj$ciowe zalezy tylko od wspotczynnika wypetnienia!

e Przetwornica transformuje prad staty P,, = 1Py, w

przeciwienstwie do stabilizatora liniowego, gdzie
Puy < Pue gt

we Upe *

e Sprawno$¢ n moze by¢ bardzo duza.
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Podstawowe konfiguracje

Przetwornica przepustowa (obnizajaca)
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Podstawowe konfiguracje

Przetwornica przepustowa — pierwsza faza
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Podstawowe konfiguracje

Przetwornica przepustowa — druga faza
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Podstawowe konfiguracje

Przetwornica przepustowa — whnioski

e W sposéb analogiczny jak poprzednio mozna wyprowadzi¢
Uwy = 22Uy,
e Przy zwartym kluczu prad ptynie takze przez obciazenie.
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Podstawowe konfiguracje

Przetwornica podwyzszajaca

11 12

U1 RL U2
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Podstawowe konfiguracje

Przetwornica podwyzszajaca — pierwsza faza




Politechnika Wroctawska
Koto Naukowe Robotykéw ,KoNaR"

Podstawowe konfiguracje

Przetwornica podwyzszajaca — druga faza

U2
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Podstawowe konfiguracje

Przetwornica podwyzszajaca — wnioski

o Uwy = L Upe

toff
e Przy zwartym kluczu prad ptynie nie przez obcigzenie —
jest to rodzaj przetwornicy zaporowe;.
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Uwagi praktyczne

Czestotliwos¢ kontra indukcyjnosé
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Uwagi praktyczne

Czestotliwos¢ kontra indukcyjnosé

L
® fonmax = Uwer:ax
e Nie mozna zejs¢ ponizej pewnej wartosci indukcyjnosci
cewki.

e Uzycie cewki ze zbyt duzym zapasem tez mija sie z celem!
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Uwagi praktyczne

Realizacje praktyczne
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Uwagi praktyczne

Realizacje praktyczne — uwagi

e Cewka musi by¢ odpowiednio duza (prad nasycenial)
Dioda musi by¢ diodg szybka najlepiej Schotky'ego.

o
e Kondensator wyj$ciowy powinien by¢ typu low ESR.
e Przetacznikiem moze by¢ réwniez MOSFET.

o

Zrédta strat: rezystancja cewki, straty magnetyczne,
napiecia przewodzenia klucza i diody.
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Uwagi praktyczne

@ Sprawno$¢ przetwornic jest mata przy matych pradach
wyjSciowych.

e Dla napiecia wyjsciowego niewiele mniejszego (procentowo)
od napiecia wejSciowego przetwornica moze by¢ mniej
efektywna niz stabilizator liniowy.

e Bardzo wazny jest uktad PCB! Zle zaprojektowane PCB
moze obnizy¢ sprawno$¢ dwukrotnie!

@ Przetwornica moze sia¢ zaktdcenia réwniez od strony
wejscia.
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Podsumowanie

Dziekuje za uwage.
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