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RobotChallenge 2009

Dnia 21 marca 2009r. w Wiedniu odbyly sie organizowane przez Austrian Society for
Innovative Computer Science (InnoC.at) Miedzynarodowe Zawody Robotow
RobotChallenge 2009. Ponad 170 robotow stworzonych przez zespoty z catego Swiata
walczyto ze sobg o miano najlepszych. Politechnike Wroctawska reprezentowato
dziesieciu cztonkow Kota Naukowego Robotykdw.

RobotChallange jest najwieksza impreza robotyczng w Europie. W szoéstej juz z kolei
edycji zawoddéw uczestnicy mogli zmierzy¢ sie w dziewieciu zréznicowanych
konkurencjach:

g Parallel Slalom (Slalom réwnolegly) — robot ma za zadania przejechanie trasy
wyznaczonej przez czarng linie w jak najkrotszym czasie

0 Enhanced Slalom (Slalom z przeszkodami) — robot ma za zadanie przejechanie
wyznaczonej trasy przy jednoczesnym omijaniu napotkanych na swej drodze
przeszkéd

0 Humanoid Sprint (sprint robotéw humanoidalnych) — robot, ktéry moze poruszac
sie jedynie na dwdch nogach, musi pokona¢ w jak najkrotszym czasie prostg o
dtugosci 420cm

0 Robot Sumo (Roboty sumo) — walki robotéw w czterech kategoriach: minisumo
(200g), minisumo (500g), sumo (3kg) oraz humanoid sumo (3kg)

0 Puck Collect (zbieranie krgzkéw) — roboty maja zebra¢ z planszy do bazy krazki
okreslonego koloru

0 Freestyle (styl dowolny) — brak jakichkolwiek ograniczen, co do konstrukcji, liczy
sie przede wszystkim pomyst i kreatywnos¢ konstruktorow. Zwyciezca wybierany
jest przez publiczno$¢ oraz jury.

Reprezentacja Politechniki Wroctawskiej

W skiad reprezentacji Politechniki Wroctawskiej wchodzili wytgcznie czionkowie Kota
Naukowego Robotykdéw KoNaR, dziatajgcego przy Instytucie Informatyki, Automatyki i
Robotyki Politechniki Wroctawskiej. Cztonkami Kofa sg gtdwnie studenci 2-5 roku studiow
kierunku Automatyka i Robotyka. Studenci dziatajacy w Kole Naukowym rozwijajg swoje
zainteresowania poprzez udziat w spotkaniach warsztatowych, a takze realizacje licznych
zespotowych zadan projektowych. Koto naukowe stara sie propagowac robotyke wsrod
studentéw, m.in. przez organizacje imprez o tematyce robotycznej (Miedzynarodowe
zawody Robotic Arena), a takze prezentowacC efekty swej pracy przez raporty oraz
publikacje podczas konferencji studenckich.

W zawodach RobotChallenge 2009 zespét KoNaRu wystawit az 10 robotow, z czego
7 w kategorii minisumo, oraz po jednym w kategoriach: standard sumo, parallel slalom
i freestyle.
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Roboty minisumo sg mobilnymi jednostkami autonomicznymi, ktérych rozmiary nie moga
przekracza¢ 10x10cm oraz 500g wagi (wysoko$¢ nieograniczona). Walki odbywajg sie na
ringu (dohyo) o Srednicy 77cm, ktorego krawedz stanowi szeroka na 2,5cm biata linia.
Celem pojedynku jest odnalezienie i wypchniecie poza krawedz dohyo przeciwnika. Walki
trwajg do dwdch wygranych rund (poffinaly i finaty — do trzech).

Zasady walk w kategorii standard sumo sa praktycznie identyczne, jak w minisumo.
Niewatpliwag réznicg sg rozmiary robotéw oraz ringu — robot sumo musi zmiesci¢ sie w
rozmiarze 20x20cm i wazy¢ nie wiecej niz 3kg. Walki odbywajg sie na dohyo o Srednicy
154cm, ograniczonym biatg linig o szerokosci 5¢cm.

Parallel slalom jest konkurencja znana takze pod nazwag Follow the Line. Zadaniem robota
jest przejechanie trasy w jak najkrotszym czasie. Kazdy zawodnik ma do dyspozycji trzy
przejazdy kwalifikacyjne, z ktérych liczy sie najlepszy. Robot nie moze przekraczac
rozmiarow 50x50cm, niedopuszczalna jest réwniez jakakolwiek komunikacja z robotem
podczas przejazdu.

Hao ah

Zdjecie 1: KoNaR i ich roboty. Od lewej: Pawet Kaczmarek, Michat Poéhna, Mirela Frontkiewicz, Robert
Budzinski, Rafat Gierczak, Mariusz Rachuta, Jan Kedzierski, tukasz Tutacz, Adam Pyka oraz Marcin
Wesoftowski



Roboty z Wroctawia

Politechnike Wroctawska reprezentowato az 10 robotoéw: minisumo — Druciarz, towicz,
Shine, Pamigtka z Wakacji, Gniady Zbdj, Wojak Wszechmocny, Zaraz; sumo — Rambukk;
parallel slalom — Bizonek oraz - w kategorii Freestyle - Kosmos

Przebieg zawodow

Zapisy zawodnikow (przydzielanie numeréw startowych i miejsc w strefie serwisowej)
rozpoczely sie o godzinie 8:00. Reprezentacja KoNaRu dotarta na miejsce zawodow przed
godzing dziewiatg. Po rozpakowaniu wszystkich potrzebnych narzedzi i zorganizowaniu
punktu serwisowego, byt czas na kilka probnych walk sparingowych, a takze wstepne
zmierzenie i zwazenie robotéw. Ze wszystkich robotow wroctawskiej ekipy jedynie
Pamigtka z Wakacji miat problemy ze zmieszczeniem sie w przymiarze. Jednak po kilku
drobnych korektach udato sie nada¢ mu okreslony regulaminem wymiar.

O godzinie 10:00 rozpoczely sie kwalifikacje we wszystkich kategoriach jednoczes$nie.
Kwalifikacje w kategorii minisumo rozgrywane byly w trzech grupach (liczacych okoto 12
robotéw), wedtug systemu kazdy z kazdym. Kolejnos¢ walk w grupie byta dowolna, co
spowodowato, ze pomimo duzej liczby uczestnikow faza eliminacji przebiegata szybko i
sprawnie. Po wielu pasjonujgcych walkach (takze toczonych miedzy robotami z KoNaRu)
z kazdej grupy wytoniono po 6 robotow, wsréd ktérych znalazia sie liczna reprezentacja
robotéw z Wroctawia: shine, Wojak Wszechmocny, Gniady Zbgj oraz Pamiatka z Wakaciji.
Kolejna runda eliminacji rozgrywana byta w dwoch 9-cio osobowych grupach, z ktérych
wychodzity dwie najlepsze konstrukcje. Wszystkie roboty z KoNaRu spotkaty sie w jednej
grupie, a jeden z nich — shine — po dogrywce (przeprowadzonej, miedzy trzema robotami z
Polski) wszedt do poffinalu. Pokonat on w nim robota Kalcik zbudowanego przez
studentow z AGH, lecz niestety musiat w finale uzna¢ wyzszos¢ stowackiego robota
DIABLO. Trzecie miejsce ostatecznie wywalczyt wspomniany robot z Krakowa.

Rownie wielkim zainteresowaniem jak konkurencja minisumo cieszyly sie zawody robotow
podazajgcych za linig. Mimo uzyskania dobrych czaséw przejazdu, robot Bizonek nie
poradzit sobie z bardzo silng konkurencjg i nie awansowat do finalu. Zwyciezcg
konkurencji zostat reprezentant gospodarzy Arrow.

W przeciwienstwie do zesztorocznych zawodéw, rowniez poziom Standard Sumo byt
bardzo wysoki. Reprezentant KoNaRu - Rambukk przeszedt pierwszg runde eliminaciji,
lecz niestety miedzy pierwszag a druga turg zawodow ulegt awarii, ktérej - pomimo staran
konstruktoréw - nie udato sie naprawi¢. Zwyciezca w tej kategorii zostat robot Cedrom z
Gdarniska, drugie miejsce zajat stowacki Desolator, a trzecie AMINO z Politechniki Slaskiej.

Najwiekszym sukcesem odniesionym przez KoNaR, byto zdobycie pierwszego miejsca w
kategorii freestyle przez robota Kosmos. Od samego poczatku zawodéw, konstrukcja ta
cieszyla sie olbrzymim zainteresowaniem z strony innych uczestnikow oraz widzéw, ktérzy
dopytywali o zasade dziatania i szczegdtly techniczne tej platformy balansujgcej. Robot
znalazt rowniez uznanie w oczach jury, co zaowocowato zdobyciem ztotego medalu.




Fotorelacja




Podsumowanie

Zawody RobotChallange 2009 zakonczyly sie wreczeniem medali dla zwyciezcoéw oraz
bankietem dla wszystkich uczestnikbéw. Impreza cieszyta sie ogromnym zainteresowaniem
ze strony uczestnikbw jak i mediow i publicznosci. Reprezentacja Politechniki
Wroctawskiej po raz kolejny miata okazje wzia¢ udziat w tak prestizowych zawodach i z
sukcesami walczy¢ o zwyciestwo z najlepszymi robotami z catej Europy. Cieszy¢ moze
duza liczba zawodnikéw z Polski oraz odnoszone przez nich sukcesy — Polacy az
siedmiokrotnie stawali na podium roéznych konkurencji. Dodatkowo zawody pozwolity
spotka¢ mitodych robotykbw oraz pasjonatow tej dyscypliny, wymiane pogladoéw,
doswiadczen i ciekawych rozwigzan technicznych. Zdobyte podczas imprezy
doswiadczenie z pewnoscig pomoze w zorganizowaniu w grudniu 2009 kolejnej edyciji
Miedzynarodowych zawodow Robotic Arena.



