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1 KoNaR & TERA

Miedzynarodowa wspotpraca pomiedzy osrodkiem naukowo-badawczym TERA w Chorwacji a Kotem
Naukowym Robotykéw KoNaR rozwija si¢ bardzo dynamicznie. Po warsztatach naukowych zorgani-
zowanych w dniach 16-17 lipca 2009 roku w Osijek przyszed! czas na kolejne wspdlne przedsiewziecie.
Juz po raz drugi w Koto Naukowe KoNaR podjeto sie wspétorganizacji zawodéw TERA Minisumo Ro-
bot Kup 2009 bedacych integralna czescia prestizowej Wystawy Innowacji, Prototypow i Wynalazkéw
Budi Uzor 2009.

Zdjecie 1: Przedstawiciele KoNaRu wraz z przedstawicielami o$rodka TERA zwarci i gotowi do wspél-
pracy.

2 Przygotowania do zawodéw

W celu usprawnienia pracy zadania zostaly podzielone: organizacja przedsiewziecia zajeta sie stro-
na chorwacka, polskiej stronie przypadlo w udziale bezposrednie przygotowanie i przeprowadzenie
zawodéw. Osrodek TERA zapewnil atrakcyjne do przeprowadzenia zawodow miejsce w centrum han-
dlowym , Esseker centar” w Osijek a takze zadbal o nalezyte rozpropagowanie imprezy. Juz w piatek
stworzony zostal katalog robotéw bioracych udzial w zawodach, a takze krétki film reklamujacy Budi
Uzor oraz zawody robotéw.



Zdjecie 2: Eurobot na dachu centrum handlowego w ktérym odbywaly sie zawody.

KoNaR przygotowal regulamin, zapewnil sprzet niezbedny do przeprowadzenia walk (trasy do line
followeréw, dohjo, wage itp.) oraz zajal si¢ przebiegiem samych zawoddéw.

Zdjecie 3: KoNaR buduje infrastrukture dla Line Followeréw.



3 TERA Minisumo Robot Kup 2009 - przebieg

Zawody i prezentacje zorganizowane przez KoNaR mialy miejsce 3 pazdziernika - w finalowym dniu
imprezy Budi Uzor. W ramach zawodéw TERA Minisumo Robot Kup 2009 roboty mialy okazje
zmierzy¢ sie w trzech kategoriach:

e Mini Sumo
e Line Follower

e Free Style

Robotyczne starcie rozpoczeto sie w samo potudnie walkami eliminacyjnymi robotéow klasy Mini
Sumo. Nastepnie odbyly sie wyscigi Line Followeréw oraz final zawodow Mini Sumo. Réwnolegle
trwaly pokazy robotéw zakwalifikowanych do konkursu FreeStyle oraz prezentacje Kota Naukowego
KoNaR. Wszyscy zainteresowani mogli porozmawiaé na tematy zwiagzane z budowa i funkcjonowaniem
zaprezentowanych robotéw.

3.1  Mini Sumo

Po kontroli wagi oraz rozmiaru robotéw do rundy eliminacyjnej zakwalifikowanych zostato 9 robotow, w
tym dwa chorwackie- Matijevié¢ i Technologica. W sktad polskiej reprezentacji Kota Naukowego KoNaR
weszly natomiast: Pamiatka z Wakacji (Gift from Croats- M. Pochna, P. Kaczmarek), Lowicz(A. Pyka),
Zaraz(M. Frontkiewicz) oraz 4 Euroboty: Wroctaw, Breslau, Vratislavia oraz Tuptus.

Eliminacje rozegrane w systemie kazdy z kazdym pozwolily wytonié czterech finalistéw: Zaraz,
Breslau, Wroctaw oraz Tuptus. Zwyciezca zostal Eurobot Wroctaw, srebrny medal trafit do Tuptusia
a brazowy otrzymal Zaraz.

Zdjecie 4: Mecz gigantéw- finatowe starcie Eurobotéw Tuptus$ i Wroctaw.



3.2 Line Follower

Duzym zaskoczeniem okazal si¢ konkurs Line Followeréw do ktérego zgloszonych zostato 5 robotéw:
cztery chorwackie: Cin-Cin (robot chinski), Lavros, Peros, Opel Line Follower oraz robot reprezentuja-
cy KoNaR - Bizonek (R. Budzinski). Z uwagi na liczne usterki roboty mialy problemy z ukonczeniem
przygotowanej trasy. Niezwykle precyzyjnie éledzil tor Bizonek. Czarnym koniem okazal si¢ jednak
robot Cin-Cin, ktéry po usunieciu probleméw technicznych wyprzedzil znacznie wszystkich rywali.

Zdjecie 5: Cin-Cin pewnie zmierzajacy po zwyciestwo.

3.3 Free Style

Kolejna kategoria zawodéw réwniez cieszyla sie duzym zainteresowaniem zardéwno uczestnikéw jak i
gosci ogladajacych wystawe.

Pojawil sie miedzy innymi chorwacki robot Strazak stworzony z czesci samochodowych, ktéry po
wykryciu obiektu wypuszczal strumien wody, polski robot balansujacy Cosmos (konstruktor: J. Ke-
dzierski), wzbudzajacy zainteresowanie chorwackiej publicznosci zaréwno w centrum handlowym jak i
poza nim oraz akcelerometr (konstruktor: P. Bardowski). Dzieki zastosowaniu wys$wietlacza z telefonu
komorkowego mozliwe bylo doktadne obserwowanie zmian wychylenia ptytki.

W kategorii Free Style zwyciezyt chorwacki robot Strazak.



Zdjecie 6: Strazak -zwyciezca kategorii Free Style.

4 Dalsza wspoétpraca

W ramach dalszej wspolpracy uzgodnione zostaly szczegdly dotyczace budowy wspdlnej konstrukeji
robota klasy Mini Sumo. Obie strony wymienity sie takze doswiadczeniami zwigzanymi z organizacja
zawodow.



5 Fotoreportaz

Zdjecie 7: Delegacja KoNaRu wraz z opiekunem tuz przed wyjazdem.
Od lewej: Bartosz Weselak, Adam Pyka, Mirela Frontkiewicz, Tomasz Kucner, dr Robert Muszynski,
Michal Pochna, Robert Budzinski, Pawel Bardowski.

Zdjecie 8: Przystanek w Budapeszcie.



Zdjecie 10: Prezentacja akcelerometru.



Zdjecie 11: Strefa serwisowa- ostatnie poprawki przed zawodami.

Zdjecie 12: Robot balansujacy Cosmos wraz z balansujacym KoNaRem.



Zdjecie 13: Zdjecie finalowe uczestnikow.
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