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Wspotpraca z TERA

Wspdtpraca zawiazata sie w pazdzierniku 2008 roku z inicjatywy TERA'. Koto Naukowe
Robotykdéw ,KoNaR”? zostato poproszone o przygotowanie zawoddw robotéw minisumo
podczas targéw Budi Uzor odbywajgcych sie w miescie Osijek w Chorwacji. Kolejne spotkanie
miato miejsce dwa miesigce pdzniej we Wroctawiu w ramach miedzynarodowych zawoddéw
robotow ROBOTIC ARENA 2008 organizowanych przez ,,KoNaR”. W ramach wspétpracy Kota
,KoNaR” i osrodka naukowo-badawczego TERA planowana jest budowa zaawansowanego
robota mobilnego klasy minisumo.

W dniach 16-17 lipca 2009 roku w Osijek w Chorwacji odbyto sie kolejne, trzecie juz
spotkanie, podczas ktdrego przeprowadzono wstepne ustalenia dotyczgce wspdlnego
projektu. Ponadto studenci i doktoranci z Kofta Naukowego Robotykéw ,KoNaR”
przeprowadzili warsztaty, ktérych tematyka obejmowata programowanie mikrokontroleréw
firmy Freescale.

Fot. 1. Rozmowa w sprawie projektu zaawansowanego robota klasy minisumo.

Tematyka warsztatow
Warsztaty obejmowaty programowanie mikrokontroleréw firmy Freescale: o$miobitowych z
- ~ : rodziny HCO8 oraz szesnastobitowych z rodziny HC12. Na
potrzeby  warsztatow  cztonkowie  Kota  ,KoNaR”
przygotowali zestawy uruchomieniowe, w skfad ktérych
wchodzity: moduty z mikrokontrolerem HC12 wraz z
ptytkami  uniwersalnymi i kompletem elementéw
dyskretnych niezbednych do przygotowania ptytek
rozwojowych, ptytki edukacyjne z mikrokontrolerem HCOS,
interfejsy OSBDM i TBDML niezbedne do programowania
mikrokontroleréw i stereofoniczne sonary ultradzwiekowe.

' TERA - Tehnologijsko-Razvojni Centar u Osijeku (www.tera.hr)
% KoNaR - Koto Naukowe Robotykéw dziatajace przy Instytucie Informatyki, Automatyki i Robotyki, Politechniki
Wroctawskiej (www.konar.pwr.wroc.pl)



http://www.tera.hr/
http://www.konar.pwr.wroc.pl/

Reprezentacja

W skfad reprezentacji wchodzili studenci i doktoranci — cztonkowie Kota Naukowego
Robotykéw ,KoNaR” dziatajgcego przy Instytucie Informatyki, Automatyki i Robotyki,
Politechniki Wroctawskiej. Studenci dziatajagcy w Kole Naukowym biorg udziat w projektach,
ktorych efektem sg liczne konstrukcje robotyczne oraz raporty i publikacje.

Fot. 2. Ekipa prowadzgca warsztaty. Od lewej: Artur Zolich, Robert Budzinski,
Jan Kedzierski, tukasz Tutacz.

Przebieg warsztatow

Dzien pierwszy, czwartek, 16. Lipca 2009

Przygotowania do przeprowadzenia warsztatéw rozpoczety sie o godzinie 9:00 rano. Po
rozpakowaniu niezbednych narzedzi i przygotowaniu stanowisk warsztatowych ekipa
Politechniki Wroctawskiej udata sie do wskazanego przez gospodarzy lokalu w celu
zregenerowania sit po wyczerpujgcej, ponad dwunastogodzinnej podrdzy.

Warsztaty rozpoczety sie o godzinie 14:00. Wzieli w nich udziat studenci i pracownicy
osrodka TERA. Po krétkim wprowadzeniu w tematyke zajeé, uczestnicy rozpoczeli instalacje
dedykowanego srodowiska programistycznego CodeWarrior oraz sterownikdw i firmware’u
dla interfejséw TBDML i OSBDM. Dalszy program warsztatéw obejmowat prace z ptytkami
edukacyjnymi zbudowanymi na bazie mikrokontrolera HCO08. Uczestnicy zapoznali sie z
architekturg i funkcjami oferowanymi przez mikrokontroler oraz stworzyli proste programy
wykorzystujgce podstawowe peryferia uktadu, takie jak timer, przetwornik analogowo-
cyfrowy, porty wejscia-wyjscia itd. Warsztaty zakonczyty sie ok. godziny 19:00.




Fot. 3. Warsztaty w jednej z sal TERA.

Dzien drugi, pigtek, 17. Lipca 2009
W drugim dniu pobytu, przed potudniem, przeprowadzone zostaty rozmowy, podczas
ktérych przedyskutowano projekt budowy robota oraz ustalono szczegéty wspdtpracy i
zakres obowigzkow.

Druga cze$¢ warsztatéw rozpoczeta sie popotudniu, ok.
godziny 15:00. W pierwszej kolejnosci uczestnicy przystapili
do zmontowania ptytek rozwojowych dla modutéw z
mikrokontrolerem HC12. Schemat ptytki oraz elementy
sktadowe zostaty uprzednio przygotowane przez cztonkdw
Kota ,KoNaR”. Po sprawdzeniu zmontowanych uktadéw
przystgpiono do ich programowania w Srodowisku
CodeWarrior. Uczestnicy, pod okiem prowadzacych,
skonfigurowali i uruchomili moduty implementujac na nich
najpopularniejsze funkcje wykorzystywane w robotyce.
Warsztaty zakonczyty sie ok. godziny 19:00.




Fotorelacja

Fot. 4. Przygotowanie stanowisk warsztatowych.

Fot. 5. Pierwszy dzien warsztatow — zapoznanie uczestnikdw ze srodowiskiem CodeWarrior.
z wykorzystaniem ptytek edukacyjnych opartych na mikrokontrolerze HCOS.
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Fot. 7. Drugi dzien warsztatéw — montaz ptytek r zWojowych dla modutéw z mikrokontrolerem HC12.
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Fot. 8. Drugi dzien warsztatéw — montaz ptytek rozwojowych dla modutéw z mikrokontrolerem HC12.

Fot. 9. Implementacja podstawowych funkcji w srodowisku CodeWarrior z wykorzystaniem modutéw
opartych na mikrokontrolerze HC12.



Fot. 10. Rynek. Cztonkowie Kota ,,KoNaR” w towarzystwie pracownikéw TERA.

Fot. 11. Nad brzegiem rzeki Drawa. Spotkanie pozegnalne.



